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Línea de Energía AR
Durante tareas como la inspección de redes 
eléctricas, el sistema de detección de obstáculos 
detecta automáticamente los obstáculos de cables 
frontales y muestra líneas AR fácilmente 
reconocibles en la pantalla del control remoto, 
haciendo que el entorno circundante se pueda ver 
claramente a simple vista y garantizando un vuelo 
más seguro.

Punto de ruta de vuelo AR
La vista previa de la ruta en tiempo real está a 
disposición del dron durante las operaciones de RPO, 
detección de obstáculos y FlyTo. Durante el 
aterrizaje, se puede mostrar la sombra de la 
aeronave AR para ayudar a los operadores a 
confirmar la ubicación de aterrizaje.

Vista de mapa AR
Cuando funciona durante el día o la noche en 
regiones urbanas, el control remoto puede mostrar 
los nombres de edificios y los puntos de referencia 
en tiempo real, marcando las carreteras principales 
con líneas prominentes.

Anotaciones en directo
Sin modelado, puedes marcar puntos en la pantalla 
del control remoto para obtener ubicaciones de 
objetivos, dibujar líneas para medir distancias entre 
varios puntos y delinear áreas para calcular su 
tamaño. Los resultados de la medición pueden 
sincronizarse con el DJI FlightHub 2 para aumentar 
la eficiencia del equipo.



Crucero
Activa el modo de control de crucero para pilotar el 
dron en una dirección específica sin tener que 
presionar todo el tiempo las palancas de control, 
facilitando los vuelos de larga distancia o las 
inspecciones lineales.



Smart Track
El seguimiento inteligente (Smart Track) permite 
determinar el posicionamiento preciso del objetivo y 
realizar ajustes de zoom automáticos para que 
puedas cambiar de objetivo fácilmente. Es capaz de 
volver a captar automáticamente un objetivo incluso 
aunque el entorno se oscurezca unos instantes.

FlyTo
En caso de emergencia o desastre, el dron puede 
ajustar automáticamente su ruta de vuelo y 
velocidad en función del entorno circundante, lo que 
le permite llegar a la ubicación designada sin ajustes 
manuales.

PDI
PDI habilita la observación continua y el modelado 
3D de edificios en vuelos en torno a un área 
designada. Esta característica mejora en gran 
medida la eficiencia de las tareas de modelado y 
observación de puntos fijos.



Seguimiento de líneas 
eléctricas con Zenmuse L2
Cuando está equipado con el radar láser L2, Matrice 
400 puede realizar vuelos automatizados de 
seguimiento de líneas de transmisión y distribución 
de energía. Utiliza el LiDAR rotativo para detectar 
obstáculos en tiempo real y esquiva 
automáticamente las líneas de cruce.

Ruta en pendiente 
y ruta geométrica
Matrice 400 admite la planificación y ejecución de 
rutas en pendiente y geométricas a través de DJI 
Pilot 2 o DJI FlightHub 2. Ya sea al realizar tareas de 
topografía aérea detalladas de fachadas de edificios, 
pendientes u otras superficies inclinadas, o al 
recopilar datos de mapeo de edificios o estructuras 
individuales, Matrice 400 puede planificar 
rápidamente rutas en pendiente o geométricas para 
adquirir datos de alta precisión de manera eficiente.





DJI FlightHub 2

DJI FlightHub 2 se ha actualizado 
especialmente para Matrice 400 para admitir el 
control remoto basado en la nube de modo que 
los operadores puedan controlar la posición de 
vuelo de la aeronave y los instrumentos 
oficiales, así como realizar operaciones de 
despegue, aterrizaje y controles de vuelo en 
directo de forma remota Además, admite una 
amplia gama de funciones de planificación de 
rutas de vuelo, incluidas las rutas en pendiente, 
las rutas geométricas y otros tipos de rutas 
avanzadas. Durante las operaciones con varios 
drones, los operadores pueden sincronizar y 
visualizar de forma remota varias 
transmisiones en directo en distintas pantallas, 
para crear una nueva experiencia de uso 
integrada en aire y tierra de gran eficiencia.

* Los usuarios que adquieran Matrice 400 y lo 
vinculen a FlightHub 2 en el momento de la 
activación recibirán minutos de transmisión en 
directo asignados, cuotas de imágenes de 
mapa y espacio de almacenamiento en la nube.

DJI Terra

DJI Terra es un software de reconstrucción de 
modelos 3D que tiene la fotogrametría como 
su tecnología central. Admite reconstrucción 
2D y 3D precisa y eficiente en en la que se 
utilizan datos de luz visible, así como 
reconstrucción y procesamiento de 
información de nube de puntos con DJI 
Zenmuse L2. DJI Terra es el complemento 
ideal para DJI Matrice 400 y sus instrumentos. 
Funciona conjuntamente para crear una 
solución de aplicación completa que se adapta 
a escenarios verticales, como topografía y 
cartografía, inspección de líneas eléctricas, 
respuesta a emergencias, construcción y 
silvicultura.
* Los usuarios que adquieran Matrice 400 y lo 
vinculen a FlightHub 2 en el momento de la 
activación recibirán minutos de transmisión en 
directo asignados, cuotas de imágenes de 
mapa y espacio de almacenamiento en la 
nube.



DJI Modify

DJI Modify permite editar modelos de nube de puntos y malla 3D inteligente. Cuando se vincula con el 
Matrice 400 y DJI Terra, puede crear una solución integrada para realizar tareas de topografía aérea, 
modelado, reparación de modelos e intercambio.
* Los usuarios que adquieran Matrice 400 y lo vinculen a FlightHub 2 en el momento de la activación 
recibirán minutos de transmisión en directo asignados, cuotas de imágenes de mapa y espacio de 
almacenamiento en la nube.
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